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IMTRODUZIOME

11 problems della presenza interfersnze & la
localizzazione della fonte di emissicone, hanno sempre
coztituito un grosso problema per la STRZIIOMNE
RO I OSSTROMOMICS di MEDICIMA. La localizzazions awwiens
"triangolando” la direzione del segnale interferente
prima rilevata con la stazicne di ascolto fissa e poi
con uma unita’ mobile portata in una posizicone
geagraficamente cpportuna,. Per guesto motiveo e stata
a2llestita uma unita® mobile provwista di strumenti di
misurs = &i antenne direttive, in grado di rilevars il
puntamento assoluto dell” antenna, indipendentemente
dz11¢ arientamento del mezzo fermo. & tal fine si e’
progettato un sistema di indicazicne del puntamento
dell“antenna "offsettabile” a piacere tra 0 = 340 gradi.
DESCRIZIONME DEL SISTEMS

Lunitz” mobile di ascolto &7 allestita su un furgons
munito di un palo telescopico ructabile, atio ad
innalzare 1 antenna a circa & metri dal suoclo. Con il
furgone in socsta ed i1 palo completamente =+ilato,
mediante 1“ausilic di una busscla professionales =i
traguarda 1 antennx rilevandones direttamente 1=
direzione di puntamento, che wiene successivamente
caricata nel sistemx di controllo. Essendo 17 antenna
collegata solidalmente con un encoder incrementale, da
questo punto in poi, ad coni movimento gli impulsi
emz===i dall’ encoder werranno sommati o sottratti, nel
modo piu’ avanti specificato, a seconda del senso di
rotazicone, dando cosi’ 1 informazicone sulla direzione di
puntaments dell antenna.
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REALIZZAZIOME
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FIG. 3
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CONNETTORE TIPO "D"

- 9 PIN

CONNETTORE CIRC. NS - 5 PIN

IN/OUT ENCODER

IN TENSIONE ALIMENTAZIONE D.c|.

LOCATO SU RETRO RACK

LOCATO SU RETRO RACK

PIN FUNZIONE PIN FUNZIONE
I B OUT + I2V
2 oo B | GND -
3 / C /
b | + sv D /
5 " E /
6 A OUT
T
8
9




CONNETTORE ¥

tipo . FLAT CABLE
[Omaschio [Jfemmina 20 pin

provenlente da SCHEDA

diretto a coyrraves

locato su goupis natLe IN/OUT CONTRAVES
PIN FUNZIONE PIN FUNZIONE
A | A pEctmMr ( I) 2 | B pEcIMI ( 2 )
3| c¢ () 4 | p "8 )
5| +5vr" 6 | A uHIiTA'

7 | B uniTA" 8 | ¢ ”

9 | . 10 | + sy

11 A DECINE 12 | B DECINE

13 c it 14 D "

15 | + sy » 16 | A CENTINAIA
17 | B CENTINAIA 118 | ¢ "

19 | » 1 20 + 5y "

121 | 22

23 24

25 . 26

27 28

29 30

31 32

33 34

35 36

37 38

39 40

41 42

43 |44

45 46

47 48

49 50

51 52

53" |54

o5 56

57 |- 58

59 60-

61 62

63 64




CONNETTORE

tipo . FLAT CABLE

q 2 Omaschio [Jfemmina L0 pin
proveniente da gougpa diretto a pISPLAY E LOAD OFFSET
locato su SCHEDA note
PIN FUNZIONE PIN FUNZIONE
N BUSY 2 | LOAD OFFSET
3| g v I
S | aup 6 | cup
7 / 8 | eup pECTIMI
9 A DECIMI 10 | B "

1 fc " 12 | D "
13 E " 14 | F B
15 G " 16 | GND UNITA'
17| Vece D.P. 118 | A "
19 | .B unITa' 20 | ¢ B
B 22 | E '
23 F e 24 | ¢ n
25 | GND DECINE 26 | A DECINE
27 | B " 28 [¢ "
29 | © ) 30 [F 7
31 F n 32 | ¢ R
33 | GND CENTINATA 34 | A CENTINATA
35 B B 36 | ¢ "
-137 D " 38 | E "
39 | F " 40 | G )
41 42
43 44
145 46
47 48
49 50
51 52
53" - 54
55 56
97 | - 58
59 60
61 62
63 64




CONNETTORE p 1 - , CONNETTORE p 2 -

TIPO DUAL IN LINE - I6 PIN TIPO DUAL IN LINE - I6 PIN
IN/0UT ENCODER IN ALIMENTAZIONE STABILIZZATA

PIN FUNZIONE PIN FUNZIONE

I GND I GND

2 1 2 1"

3 " 3 n

)-l- 1" ll n

5 A OUT 5 i

6 n n 6 "

7 " " 7 rn

8 n i 8 1"

9 B OUT 9 + 5V

IO " 1 i IO i n

II " " II 11 1"

I2 1" " . I2 1n 1"

I3 + SV I3 " "

Ih 141 1" . I)Jr 1" "

I5 non ’ - I5 nmon

I6 1 1" - I6 " n




CONNETTORE »p 3 SWITCHES SW

TIPO DUAL IN LINE - I6 PIN TTPO MINT DIP
SW. LOAD OFFSET (NON UTILIZZ.) CODICE xI / x2 / xb
PIN : FUNZIONE PIN FUNZIONE
I LOAD OFFSET X I (4)
2 " H 2 | o " ;
3 " " 3 | I (B)
L " n L o "
5 " n 5 I (c)
6 | GND 6 | o "
7 i 7 (D)
8 " 8 | o
9 ! 9
10 " ‘ " lIo| D
1T n IT
I2 | BUSY , . 12| ¢
I3 " ‘ I3
L 0 IL| B
I5 [ - " | RS
I6 " 16| A

xI : AI/BO/CO/DO

x2 : AI/BI/C0O/DO

xb : AI/BI/CI/DI




CONNETTORE »p I

CONNETTORE P 2

PORTA COMPONENTI - I6 PIN

PORTA COMPONENTI - I6 PIN

REL. INTEGRATI 27/28/2/3

REL. INTEGRATI L/s

PIN FUNZIONE PIN FUNZIONE
I I5 Kohm I I nF
5 mooo > LI -
3 2.2 nF 3 e
h 1" " )4 1" n
5 680 ohm 5 2.2 Kohm.
6 " " 6 1n "
,_{ / T 1" n
8 / 8 " "




CONNETTORE P 3

CONNETTORE P L

PORTA COMPONENTI I6 PIN

PORTA COMPONENTI I6é PIN

REL. INTEGRATI 29/7/21/18 REL. INTEGRATI I2/IkL
PIN FUNZIONE PIN FUNZIONE
I I5 Kohm I 330 ohm"

2 2.2 nF 2 " " -

3 I Kohm 3 " u

)4 1" 1 h 1" 1

5 I Kohm 5 o "

6 1" n 6 1" n

T 11 1 7 " n

8 11" " 8 n n




CONNETTORE » s CONNETTORE ? 6

PORTA COMPONENTI I6 PIN PORTA COMPONENTI I6 PIN
REL. INTEGRATI 8/1I0 REL. + 5V ALIM./D.P. DISPLAY
PIN FUNZIONE PIN FUNZIONE
I 330 ohm I I00 nF
2 " 1" 2 /
3 " " 3 /
)4 n 1 h /
5 n " 5 /
6 1" 1" ) 6 /
7 1" " 7 /
8 1" 1"
8 270 ohm




